Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét — wprowadzenie
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ZAt ACZNIKI

1. Informacje szczegotowe.
2. Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t — wymagania ogéine (ST-O)

3. Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robo6t (ST-1) — roboty
budowlane.

4. Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robo6t (ST-2) — roboty
elektryczne.

Nazwa i kod robot: 45111291-4 Roboty w zakresie zagospodarowania tere  nu
45316100-6 Instalowanie zewnetrznego sprzetu
oswietleniowego
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INFORMACJE SZCZEGOLOWE

1. Nazwa zadania:

Zagospodarowanie terenu  Sietlicy $rodowiskowejw Ostrowitem

2. Przedmiot i zakres robét:

Wg dokumentacji projektowej opracowanej przez Biur o Projektéw i Ustug ,KON-PROJEKT"”
Sulkowski Pawet; 62-504 Konin, ul. Wiatraczna 18

3. Prace towarzysz gce i tymczasowe.
Prace towarzyszace:
- tyczenie geodezyjne — wystepuje
- inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza — wystepuje
- wywdz materiatdw porozbiérkowych i utylizacja — nie wystepuje

- wymagania ogélne (specyfikacja STO) - wystepujg

4. Informacja o terenie budowy.
Teren budowy znajduje sie na dziatce nr 214/3 w miejscowo$ci Ostrowite przy ul. Jeziornej.
Wykonywanie robét przebiega etapami. Niniejsze zadanie stanowi etap Il.

Dla lokalizacji zaplecza budowy udostepnia sie cze$é terenu na przedmiotowej dzialce o
powierzchni okoto 500 m2. Szczegdtowa lokalizacje zaplecza przedstawi Wykonawca w projekcie
organizacji robot.

Opracowat:



