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1. WSTEP.

1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej SSTWIORB.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wiynia i odbioru robot
budowlanych SSTWIORB gswymagania dotycgce wykonania i odbioru robot
branzy elektrycznej — instalacji elektrycznej dlazwdgu platformowego obiektu
budowlanego: Dostawa i mouatalatformy do transportu osob niepetnosprawnych w
konstrukcji samonmej wraz z obudow i niezlednymi robotami budowlanymi i
elektrycznymi.

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB.

Specyfikacja Techniczna SSTWIORB stanowi dokumgrzietargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkdid..

1.3. Zakres robot obgtych SSTWIORB.

1.3.1. Wykonanie instalacji sitowej 400V.
1.3.2. Wykonanie ochrony przeciwpgeaiowe;.
1.3.3. Badania i pomiary elektryczne.

1.4. Okredlenia podstawowe.
Uzyte w SSTWIORB wymienione parej okrelenia naley rozumi&€ nas¢pujaco :

- rysunki: czé¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje na lokadi,
charakterystyk i sposéb wykonania danego elementu,

- rozdzielnica (tablica) elektryczna: gdzenie w budynku shace do rozdziatu energii
elektrycznej od linii zasilapej do instalacji odbiorczych na poszczegdlne olywod
wraz z ich zabezpieczeniem

- linia zasilajca, przewodd izolowany od tablicy elektrycznej gi@yvrdo tablicy
elektrycznej w budynku lub pordzy tablicami elektrycznymi w projektowanym
budynku,

- pozostate okrdenia podstawowe gs zgodne z obowkzujagcymi odpowiednimi
polskimi normami.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot.
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za j@ko bezpieczéstwo ich wykonania

oraz za zgodnd z dokumentagj projektows, ST i poleceniami inspektora nadzoru w
zakresie wykonywanych prac.



2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotycace materiatow.

Wszelkie materiaty powinny posiagdldopuszczenie do stosowania w budownictwie.
Wszystkie zakupione przez Wykonawmateriaty, powinny by oznakowane znakiem ,,CE”
(dopuszcza sidla wyprodukowanych w Polsce znakiem budowlanybezpieczéstwa ,B”
lecz z zadczeniem do odbioru Kmowego robot stosowanej deklaracji zgodna Polslky
Normg albo aprobattechniczig zwigzarg z tym znakiem).

2.1.1. Materialy stosowane przy ukiadaniu przewodoéw i montazu instalacji
wewnetrznych w budynku.

- Przewody:
Nalezy stosowa przewody izolowane (z izolagjlub izolacp i powtoka) do ukladania na
state, jednaytowe lub wielaytowe, do uktadania w ostonach lub bez oston patkigm, w
tynku albo na tynku (podiui).
Wszystkie przewody powinny mieyty wykonane wyjcznie z miedzi.
Przewody powinny hy na napicie znamionowe 450/750 V, miedziane typu YioY
okragte lub YDYpo ptaskie zzytg ochronm PE o kolorze izolacji zielongéitym i zytg
neutralm N koloru niebieskiego. PrzekrGfyt powinien zapewrdi nieprzekroczenie :
dopuszczalnego spadku n@pa, dopuszczalne] obgialncéci pradowej dtugotrwatej i
zwarciowej oraz skutecznej ochrony przeciwgeraowe;.
Przy ut@zeniu pod tynkiem powinny lgyprzykryte co najmniej 5mm warsiviynku.

- Puszki elektroinstalacyjne do instalowanie gniazdgdznikow, puszki sufitowe,

przelotowe idczace, puszki odgagne:

. naley stosowa puszki odpowiednie dla danego systemu instalacfpudynku:
natynkowe,
podtynkowe, natynkowo — wtynkowe,
* puszki sprztowe powinny by przystosowane do mocowania w nich gniazd i
tacznikébw za  pomagwkretow lub ,pazurkow”,
* wymagane podstawowe parametry puszek:
- puszka sprgowa: @ 60 mm
- puszka sufitowa i kicowa: @ 60 mm. 60x60mm,
- puszka rozgefna: @ 70mm, 80 mm, przgzalng¢ przewoddéw o przekroju 1-6
mm?2,
- stopier ochrony: minimum IP 2X,
- wytrzymala¢ elektryczna izolacji 2kV,
- wykonanie z materiatdw niepalnych lub niepodtrzysoych ptomienia.

- Osprzt elektroinstalacyjny
- - Laczniki
Osprzt ten przewidziano jako :
- podtynkowy zwykly w pomieszczeniach ogolnego praezenia,
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- podtynkowy szczelny lub natynkowy szczelny w pomézeniach technicznych,
sanitarnych oraz na zewgtrz budynku.
Stopier ochrony powinien bydostosowany do charakteru pomieszczenia i powispetnig
co najmniej wyej okre&lone wymagania w zakresie wptywow zextnznych.
Projektowanedczniki ogbélnego przeznaczenia do instalacji podtymkch, natynkowych
i natynkowo — wtynkowych:
* taczniki powinny by przystosowane do instalowania w puszkach @ 60 @mmpamog
wkretow lub ,pazurkow”
» zaciski naley przystosowéado hczenia przewodoéw o przekroju 1,0-2,5mm?,
* obudowy #cznikbw powinny by wykonane z materiatdbw niepalnych Ilub nie
podtrzymugcych ptomienia,
 podstawowe dane techniczne:
- napkcie znamionowe: 250 V; 50Hz,
- prad znamionowy: co najmniej 10 A,
- stopier ochrony w wykonaniu zwyktym: minimum IP 2X
- stopier ochrony w wykonaniu szczelnym: minimum IP44.

- Tablica — rozdzielnica elektryczna

Wszystkie tablice powinny ©6yzgodne z dokumentacjprojektowa i odpowiadéa
wymaganiom PN-91/E-05160/01.

Tablice rozdzielcze zastosoév@ko oddzielg konstrukcg dla zasilania podstawowego.
Tablice wyposay¢ w aparatuf modutowg zabudowan zatrzaskowo na szynie TH 35 z
danymi zabezpieczeniowymi wg schematow.

Tablice elektryczne dalg typu zamknjtego z drzwiczkami, do wbudowania we ¢ka
scienng.

3. SPRZET
3.1. Wymagania.

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spyi, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakavykonywanych robét, zarébwno w miejscu tych
robét, jak te przy wykonywaniu czynri@i pomochiczych oraz w czasie transportu,
zatadunku i wytadunku materiatow, spia itp.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinna gwarantowawykonanie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SSTWIORB i wskazach inspektora nadzoru, w
terminie przewidzianym kontraktem.

Wykonawca przyspujacy do budowy winien wykazasie mazliwoscig korzystania z
nastpujacych maszyn i spetu, gwarantujcych wiaciwg jakosé¢ robot :
- wiertarek udarowych elektrycznych,
- miota udarowego elektrycznego,
- spitu transportowego,

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania .
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Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takigtodkow transportu, ktore
nie wplyrg niekorzystnie na jaké wykonywanych robét. Liczbarodkéw transportu
powinna gwarantowaprowadzenie robot zgodnie z zasadami dreymi w dokumentacji
projektowej, SSTWIORB i wskazaniach inspektora madz w terminie przewidzianym
kontraktem.

4.2.Srodki transportu.

Wykonawca przyspujacy do budowy winien wykazasie mazliwoscig korzystania z
nastpujacychsrodkéw transportu :
- samochodu dostawczego.

Na srodkach transportu przewone materiaty i elementy powinny byabezpieczone przed
ich przemieszczaniem i ukladane zgodnie z warunkaemsportu wydanymi przez ich

wytworce.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wykonanie instalacji elektrycznej.

Nalezy stosowé przewody o przekroju minimalnym :

-1 mnt w przypadku przewodéw miedzianych w obwodach skzmgji i sterowania
230V,

- 1,5 mnf w przypadku przewodéw miedzianych dla obwoddéwietlenia,

- 2,5 mnf w przypadku przewodéw miedzianych dla obwodéw ,sibgrzewania
elektrycznego pomieszazei wody, gniazd wtykowych 230 V i pozostatych
zastosowA.

Przewody uktadane pod tynk mocawdo podiga za pomog opasek — klamr (klipséw) z
tworzywa lub zapraw gipsows. Przewody pojedyncze ukladane na tynku, betonie i
konstrukcji stalowej umocowana uchwytach, ktore osadzilo podiaa w odlegtdci ca co
30 cm. Przewody i kable naleuktad& starannie, zachowag wymagane promienie ugia
kabli. Kable naley podhcza® wytagcznie za pomag koncéwek kablowych o odpowiednim
przekroju.

Osprzt podtynkowy nalgy przykreci¢ do puszek, ktére w we wkach wykutych wscianach
osadzt na zaprawie cementowej lub gipsowej. Puszki ragzgat dla przewodow instalacji w
listwach naley mocowa do bokow listew kablowych. Kalg takg puszk nalezy prawidtowo
oznakowa z podaniem typu i numeru obwodu.

Tablice mag by¢ przystosowane do momaosprztu modutowego na wsporniku szynowym.
Tablice musz mie¢ sztywnad¢ obudowy wystarczaga dla zapewnienia wytrzymatoi na
wszelkie napgzenia dynamiczne i cieplne, mgme wyspi¢ w wyniku zwarcia oraz odporne
na wstrasy i uderzenia zwzane z normalnym funkcjonowaniem aparatéw.

Drzwiczki naley wyposay¢ w zamek z kluczem wspolnym dla wszystkich tab(ate
wyposaenie musi by zainstalowane wewtrz tablicy na wspornikach z profiielaznych
ocynkowanych oraz fatwo degine od przodu w celu jego zamontowania, pcxinia,
konserwacji lub ewentualnej wymiany.
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Przekroje przewodow wewtrz tablic nie mog by¢ w zadnym przypadku mniejsze od
przekrojéw kabli lub przewoddw wychogtzych do odbiorow.
Nalezy stosowad kolory obwodow lub izolacji przewodoéw :

- niebieski dla neutralnego N,

- zielonozo6ity dla uziemienia i ochronnego PE,

- wszystkie kolory dla faz za wytkiem niebieskiego, popielatego, zielonegoitego

lub koloru podwdjnego

Wszystkie zakfczenia przewodow elastycznych mayidzy¢ wyposaone w odpowiednie
koncowki zaciskowe.

Przy podiczaniu obwodow odbiorczych w tablicach nglewrock szczegdlp uwag na
rownomiernd¢ obchzenia poszczegolnych faz.

Kazda tablica musi mieco najmniej 20 % rezerwy wolnego miejsca. Po aakeniu prac
montaowych w tablicy nalgy starannie oznakowabwody i osprzt.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogodlnezasady kontroli jakosci robat.

Celem kontroli jest stwierdzenie egniccia zal@onej jakadci wykonanych roboét
brarzy elektrycznej. Wykonawca ma obawek wykonania peinego zakresu bada
wykazania inspektorowi nadzoru zgodaoo dostarczonych materiatdw i realizowanych
zgodnie z dokumentagcprojektows i SSTWIORB.

Materiaty posiadajce atest producenta stwierdigj ich petra zgodnd¢ z warunkami
podanymi w specyfikacjach, mo@y¢ przez inspektora nadzoru dopuszczone bezrbada
Przed przysipieniem do badania, wykonawca powinien powiadomirodzaju i terminie
badania. Po wykonaniu badania, wykonawca przedatave pinie wykonanie bada
Wykonawca powiadamia pisemnie inspektora nadzormakaczeniu robét ulegagych
zakryciu, ktére mge kontynuowa dopiero po stwierdzeniu przez niego lub, eweniealn
przedstawiciela odpowiedniego dla danego terenutadak Energetycznego, zatmej
jakaosci.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot.

Przed przysipieniem do robdt, wykonawca powinien uzySkad dostawcy

zaswiadczenia o jakéi lub atesty stosowanych materiatéw. Mglanie inspektora nadzoru,

nalecy dokon& testowania spetu posiadajcego nastawienia mechanizméw regulacyjnych.
W wyniku bada testugcych naley przedstawd inspektorowi dowody ich cechowania.

6.3. Badania w czasie wykonywania i po wykonaniu kmt.

- Kable i osprzt kablowy

Sprawdzenie polega na stwierdzeniu ich zgédina wymaganiami norm przedmiotowych
lub dokumentéw, wedtug ktérych zostaly wykonanea: podstawie atestéw, protokotow
odbioru albo innych dokumentéw.

- Uktadanie przewodow,



Przy uktadaniu przewodow nalesprawdzs :

- typ oraz przekréj przewodow,

- gfebokas¢ utozenia plt,

- mocowanie przewodow do podkn

- przebieg tras przewodéw ( po linii zidinej do prostej ),

- odlegta¢ przewoddw od innych instalacji budowlanych
- Sprawdzenie ggtosci zyt
Sprawdzenie ggtosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodidofaz naley wykona przy wyciu
przyrzdow o napciu nie przekraczagym 24 V. Wynik sprawdzenia naleuzna za dodatni, jeeli
poszczegodlneyly nie map przerw oraz j@i poszczegoélne fazy na obu daach linii % oznaczone
identycznie.
- Pomiar rezystancji izolacji przewodoéw,
Rezystancja izolacji przewoddw instalacji elektnyegdla napicia obwodu powsej 50 V do
500 V jest zadowalaga, jezeli jej wartas¢ jest weksza od 0,5 M ( mierzona przy napciu
probierczym 500 V).
- Sprawdzenie samoczynnego ¥ogenia zasilania
Sprawdzenie skuteczém ochrony przez samoczynne wgtenie zasilania polega na
stwierdzeniu, czy spetniony jest warunek :

Zs x la Uo,

gdzie :
Zs — impedancjagbli zwarcia (Q ),
la — pud zapewniajcy samoczynne zadziatanie gmizenia ochronnego ( wadznika lub
bezpiecznika )

w czasie ok&onym norna,
Uo — napgcie znamionowe wzgtlem ziemi ( V),

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne wymagania dotyczce obmiaru robét podano w ST B-00.00.00
Wymagania ogolne pkt 7.

7.2. Jednostki i zasady obmiarowania.

Jednostki miary i zasady przedmiarowania podanees wiagciwych katalogach naktaddéw
rzeczowych opisanych w przedmiarze robét.

8. ODBIOR ROBOT

- Roboty zanikajce i ulegajce zakryciu
Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegay:

- -utazenie przewodow p/t, na podio.
Gotowas¢ danej cesci robot do odbioru przez inspektora nadzoru zgtasgkonawca
wpisem w dziennik budowy. Odbior powiniendogrzeprowadzony niezwtocznie, niezodej
jednak nz w ciggu 3 dni od daty wpisu.
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- Odbior kaicowy — ostateczny robot
Odbiér kaxcowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykaaaobot w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci | wartasci.
Catkowite zakdéczenie robdt oraz gotow® do odbioru kéacowego zgtasza wykonawca
wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadmi@m na gimie o tym fakcie
zamawiagcego i inspektora nadzoru. Odbiérnkowy nasipi w terminie ustalonym w
umowie, licac od dnia potwierdzenia przez inspektora hadzokorgzenia robot.
- Dokumenty do odbioru ka@owego robdét
Wykonawca zobowdzany jest dostarcZyzamawiagcemu nasipujace dokumenty :
- projektowg dokumentagj powykonawca,
- geodezyjn dokumentag powykonawcsi,
- protokoty z dokonanych pomiaréw i bada
- protokoty odbioru robot zanikggych,
- ewentualg ocerg robot, wydag przez Zaktad Energetyczny,
- dokumentagj techniczno — ruchogvlub instrukcg eksploatacji odbieranej instalacji i
urzadze,
- certyfikaty, atesty oraz deklaracje zgoétiona zastosowane w instalacji elektrycznej i
liniach wyroby i uradzenia.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne wymagania dotygz podstawy ptatr$gi podano w ST B-00.00.00
Wymagania ogolne pkt 9.

9.2. Podstaw rozliczenia finansowego jest protokét odbiorsctowego danego elementu
robot.

9.3. Wysokdé¢ wynagrodzenia wynika z podpisanej umowy i ofertyRéhawcy.

9.4. Ustala si wynagrodzenie wg sposobu w podpisanej umowie.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Normy.
1. PN-/EC 60364 Instalacje elektryczne w obidktaadowlanych: caké normy
wielo arkuszowej
2. PN-87/E-01201 Przewody elektryczne. Podzmainaczenia.
3. PN-EN 60947 Aparatura rozdzielczeer®wvnicza niskonapciowa — wyposzenie:
wstkie arkusze.
4. PN-EN 60715 Aparatura roettza i sterownicza niskongpiowa — monta:

wstkie arkusze.



10.2. Inne dokumenty.

1. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z 12-04-2002 w spiawarunkow technicznych,
jakim powinny odpowiadabudynki i ich usytuowanie. (Dz.U. z dnia 15-06-200r 75,
poz. 690, z pdn. zm.).

N

Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z 06-02-2003r. wapre bezpieczestwa i
higieny pracy przy wykonywaniu rob6t budowfah. (Dz.U. Nr 13 poz. 93 ).

3. Rozporzdzenie Ministra Gospodarki z 17-09-1999 (Dz. U.88rpoz. 980) w sprawie
bezpieczestwa i higieny pracy przy ugdzeniach i instalacjach elektrycznych.

4. Ustawa z dnia 10.04.1997r. Prawo Energety(@2ndJ. nr 54, poz. 348), z pdiejszymi
zmianami.

5. Rozporzdzenie Ministra Gospodarki i Pracy z dnia 20 grad2004r. w sprawie
szczegotowych warunkéw pragkania podmiotdéw do sieci elektroenergetycznych, o
ruchu i eksploatacji tych sieci. (Dz. U. z 300Nr 2).

6. Warunki Techniczne Wykonywania i Odbioru Robo6t Bwthmych czs¢ D: Roboty
instalacyjne elektryczne, zeszyt 2 i 3: wyd. Instyiechniki Budowlanej 2004
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